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QUADRO COMANDO
CONTROL PANEL
CENTRALE DE COMMANDE

SELBSTUBERWACHENDE STEUERUNG
CUADRO DE MANDOS
BEDIENINGSPANEEL

&=

THALIA

INSTRUCTIONS D’INSTALLATION

MONTAGEANLEITUNG
INSTRUCCIONES DE INSTALACION

ISTRUZIONI DI INSTALLAZIONE
INSTALLATIEVOORSCHRIFTEN

INSTALLATION MANUAL

a
U-link
AZIENDA CON SISTEMA DI GESTIONE
@ () - €-((cr-oan)) | e ittt

Attenzione! Leggere attentamente le “Avvertenze” all'interno! Caution! Read “Warnings” inside carefully! Attention! Veuillez lire attentivement les Avertissements qui se trouvent a l'intérieur! Achtung! Bitte lesen Sie
aufmerksam die,Hinweise” im Inneren! jAtencién; Leer atentamente las “Advertencias” en el interior! Let op! Lees de “Waarschuwingen’tigre aan de binnenkant zorgvuldig!



INSTALLAZIONE VELOCE-QUICK INSTALLATION-INSTALLATION RAPIDE
SCHNELLINSTALLATION-INSTALACION RAPIDA - SNELLE INSTALLATIE

PREDISPOSIZIONE TUBI, TUBE ARRANGEMENT,
PREDISPOSITION DES TUYAUX, VORBEREITUNG DER LEITUNGEN,

DISPOSICION DETUBOS, VOORBEREIDING LEIDINGEN.

>3,
O

* \ledere specifica motore
See motor specifications
Consultez les caractéristiques du moteur
Siehe Motordaten
Véase especificaciones motor
Zie motorspecificatie

=

Connettore scheda opzionale,

Antenna
Antenne
Antena
Antenne

3x2,5mm? %

Collegamento di 1 coppia di fotocellule non verificate, Connection of 1 pair of

non-tested photocells, Connexion 1 paire photocellules no vérifiées, Anschluss
von einem Paar nicht liberpriiften Fotozellen, Conexién de 1 par fotocélulas no
comprobadas, Aansluiting van 1 paar fotocellen anders dan “trusted device”.

JP3

5051

SAFE1=0

|

=

SCS1 optional board connector,
Connecteur carte facultative,
Steckverbinder Zusatzkarte,
Conector de la tarjeta opcional,
Connector optionele kaart.

Connettore programmatore palmare,

Palmtop programmer connector,
Connecteur programmateur de poche,
Steckverbinder Palmtop-Programmierer,
Conector del programador de bolsillo,
Connector programmeerbare palmtop.

Display + tasti programmazione,

RN ENENENANENS]

Display plus programming keys,
Afficheur et touches de programmation,
Display und Programmierungstasten,
Pantalla mas botones de programacion,
Display meerdere toetsen programmeur.

* Altre tensioni disponibili a richiesta
Other voltages available on request
Autres tensions disponibles sur demande
Weitere Spannungen auf Anfrage erhaltlich
Otras tensiones disponibles a peticion
Andere spanningen op aanvraag beschikbaar

F2 3,15 AT

F1 1.25 AT(220-230v)
F1 2.5 AT (120V)

FAULT 2

AEAL L .

SAFE 2

o0

FAULT 1

SAFE 1 s
STOP
coOM

IC2
IC1

oM

24 VSafe+
24V +

24v-
SWO02/ENC28B
SWC2/ENC2A

SWO 1/SW 2/ENC1B
SWC1/SW 1/ENC1A
|+ REF SWE

|- REF SWE

/4
24V

‘E— AN
.+ 19

3 AUX3
Y _ (MAX 24V 1A)

Sicurezze

Safety devices

Sécurités
Sicherheitsvorrichtungen
Dispositivos de seguridad
Veiligheden

Comandi / Commands
Commandes/Bedienelemente
Mandos/ Commando's

Alimentazione accessori
Accessories power supply
Alimentation des accessoires
Stromversorgung Zubehor
Alimentacion accesorios
Voeding accessoires

Ingressi finecorsa/encoder
Encoder/limit switch inputs
Entrées des fins de course /encodeur
Eingdnge Anschlag/Encoder
Entradas finales de carrera
Encoder/ingangen

Motore / Motor / moteur
Motor /Eindaanslag/Encoder

Alimentazione / Power supply
Alimentation / Stromversorgung
Alimentacién /Voeding




inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung ELI 250 BT
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

ONVITVLI

inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

IMS 434 +

HSITON3

inv.direz. ap / open in other direct. PHOBOS BT
inv.sens.ouv / inv richt offnung 2
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting: _
0( nk)

SIVONVY4

inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

1 (EHE)

=
-
=
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+ LN
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inv.direz. ap / open in other direct. IGEA BT

invsens.ouv / inv richt offung EPo Nakork - ESPE o MokEUr - flotarEnkSP - fMlobor EYPE - & Po flotar: 3

inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

0(mnt

L MS
MS

(3

TONVdS3

inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

1 (EHE)

SANVTY3Id3IN



LUX BT LUX G BT .

ANTA MAX/ LEAF MAX/ VANTAIL MAXI/ | 150 kg 150 - 400 kg
FLUGEL MAX./ HOJA MAX./ VLEUGEL MAX.

2m 3-2m

TIPO DI UTILIZZO / TYPE OF USE - SEMI-INTENSIVE / TYPE D’UTILISATION | Semi-intensivo / Semi-intensive / Semi-intensive / Halbin-

BENUTZUNGSTYP - HALBINTENSIV / TIPO DE USO / SOORT GEBRUIK - SEMI-INTENSIEF | tensiv / Semi-intensivo / Semi-intensief

LUXBT
LUXGBT

inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

N

inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

1 (EHE)

IMS T €
ms ¥

ANTA MAX/ LEAF MAX/ VANTAIL MAXI/ | 400 kg
FLUGEL MAX./ HOJA MAX./ VLEUGEL MAX.

2m

TIPO DI UTILIZZO / TYPE OF USE - SEMI-INTENSIVE / TYPE D'UTILISATION | Semi-intensivo/Semi-intensive / Semi-intensive / Halbintensiv/Semi-

BENUTZUNGSTYP - HALBINTENSIV / TIPO DE USO / SOORT GEBRUIK - SEMI-INTENSIEF | intensivo / Semi-intensief

SUB BT

inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

Odouelg, | MS
ooueld, z ms

inv.direz. ap / open in other direct.
inv.sens.ouv / inv richt offnung
inv.direcc.ap./ Omkering openingsrichting:

1 (EHE)

*Bianco **Rosso
White Red
Blanc Rouge
Weil3 Rot
Blanco Rojo
Wit Rood




MENU SEMPLIFICATO

LEGENDA
@. Scorri su

BBBB Bh— 1  Scorrigit

e [Of—OK 4 Conferma/
Accensione display

Uscita menu

ik apertura verso l'interno

EHLE: apertura verso I'esterno

Ar: funzionamento automatico, residenziale
Sr: funzionamento semi-aut., residenziale

Ac: funzionamento automatico, condominiale
Sc: funzionamento semi-automatico, condominiale

nd: funzionamento a uomo presente

4
LUX BT /LUX G BT ELI BT /PHOBOS BT / IGEA BT / SUB BT

:regolazione finecorsa
di apertura motore 1

:regolazione finecorsa
di apertura motore 2

: regolazione finecorsa
di chiusura motore 2

:regolazione finecorsa
di chiusura motore 1

OK
ok —{FwmE ]




e owoa] 7 5 [ [ = [0

]
Tempo chiusura automatica [s] “mmmm
Spazio di rallentamento in apertura [%] mmmm
Spazio di rallentamento in chiusura [%] mmmm
Spazio di decelerazione [%] 15
Forza anta/e in apertura [%] 50
Forza anta/e in chiusura [%] 50
Velocita in apertura [%] “mmmmm
Velocita in chiusura [%] “mmmm
Velocita rallentamento [%]

Tipo motore
Tempo Chiusura Automatica
Chiusura rapida
Movimento
passo passo
Preallarme
Uomo presente
Blocca impulsi in apertura
Blocca impulsi in TCA
Blocca impulsi in chiusura
Colpo di ariete in apertura
Colpo di ariete in chiusura
Mantenimento blocco
Pressione finecorsa chiusura
C
1 motore attivo
Inversione direzione di apertura
SAFE 1
SAFE 2
IC1
IC2
AUX 3
Codice Fisso
Programmazione radiocomandi
Modo seriale
Indirizzo
EXPIN
EXPI2
EXPO1
EXPO2
Prelampeggio semaforo
Semaforo rosso fisso

E




SIMPLIFIED MENU

LEGENDA

Scroll up
—— 1 Scroll down

—OK ¢! Confirm/Switch
on display

Exit Menu

ik inward opening

EHE: outward opening

Ar: automatic operation, residential

Sr: semiautomatic operation, residential
Ac: automatic operation, commercial

Sec: semiautomatic operation, commercial

nd: dead man operation

ELI BT / PHOBOS BT / IGEA BT / SUB BT

:motor 1 opening
limit switch adjustment

: motor 2 opening
limit switch adjustment

: motor 2 closing
limit switch adjustment

:motor 1 closing
limit switch adjustment

AUTO OPEN




| PRESET  |DEFAULT| A [ 5 | Ac | Sc | nd

]
| Avtomaticdlosingtimelsy | 10 [ 10 | 10 | 10 [ 10 [ 10 |
| Slow-down distance during opening[%] | 10 [ 10 | 10 | 10 [ 10 [ 10 |
| Slow-down distance duringclosing (%] | 10 [ 10 | 10 [ 10 | 10 | 10 |

Deceleration distance [%] 15
Leaf force during opening [%] 50
Leaf force during closing [%] 50
Opening speed [%) | 99 [ 99 [ 99 [ 99 [ 99 |
Closing speed [%] | 99 [ 99 | 99 | 99 | 99 |
Slow-down speed [%]

| /]

Motor type /
Automatic Closing Time
Fast closing
Step-by-step movement
Pre-alarm
Deadman
Block pulses during opening
Block pulses during TCA
Block pulses during closing
Hammer during opening
Hammer during closing
Stop maintenance
Closing limit switch pressure
ICE feature
1 motor active
Open in other direction
SAFE 1
SAFE 2
IC1
IC2
AUX 3
Fixed code
Transmitter programming
Serial mode
Address
EXPI1
EXPI2
EXPO1
EXPO2
Traffic light pre-flashing
Steadily lit red light

| Decelertiondistancel%] | 15 |
| Leafforceduringopeningl%l [ 50 |
| leafforceduringclosing(®%] | 50 |
| Openingspeedi) [ 99 |
| Closingspeed(®% | 99 |
| Sowdownspeedl®l [ 25 |
| Motorpe | o0 |
| AutomaticClosingTime | 0 |
| Fastdosing | 0 |
| Stepbystepmovement | 0 |
| Prealam ] o |
| Deadman | 0 |
| Blockpulsesduringopening | 0 |
| BlockpulsesduringTcA | 0 |
| Blockpulsesduringclosing | 0 |
| Hammerduringopening | 0 |
| Hommerduringclosing | 0 |
| Sopmaintenance | 0 |
| Closinglimitswitchpressure | 0|
| CEfeawe | 0 |
| imotoracive | 0 |
| Openinotherdirecton | 0 |
[ osaer | o |
| osae2 0 | 6
< T R
I < T R
0 Axz3 ] o |
| Fxedcode | 0 |
| Trnsmitterprogramming | 1 |
| Sealmode | 0 |
[ o Addess ] o |
. oeen 0 | 1
0 eep 0 | o
0 meor | 9
0 &eeo2 0000 | 9 |
| Tafficlightpreflashing | 0 |
| steadilylitredlight | 0 |



MENU SIMPLIFIE

R
o
g
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LEGENDA

e (G- T Monter
8888 [GH—— | Descendre

O OK ¢! Confirmation /
allumage afficheur
+—@l

——©l Sortir du menu

ik : ouverture vers l'intérieur

EHE: ouverture vers 'extérieur

[

—~
l

Ar: fonctionnement automatique, résidentiel

5r: fonctionnement semi-automatique, résidentiel
Ac: fonctionnement automatique, collectif

Se: fonctionnement semi-automatique, collectif

ind: fonctionnement & homme présent

LUX BT /LUX G BT

ELI BT /PHOBOS BT / IGEA BT / SUB BT

:réglage fin de course
d’ouverture moteur 1

:réglage fin de course
d’ouverture moteur 2

:réglage fin de course
de fermeture moteur 2

:réglage fin de course
de fermeture moteur 1

AUTO OPEN




| PRESET  |DEFAULT| Ar [ 5 [ Ac | S [ nd |

I
| Tempsfermetureautomatiquels) | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 |
| Tempsévacuation zone dusémaphorels] | 40 | 40 | 40 | 40 [ 40 | 40 |
| Espace de ralentissementalouverture %] | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 |
| Espacede ralentissement alafermeture(%] | 10 | 10 [ 10 | 10 [ 10 | 10 |
| Vitessealouvertwrel%) | 99 | 99 [ 99 | 99 [ 99 | 99 |
| Viessealafermetwrel%) | 99 | 99 | 99| 99 | 99 |

Vitesse ralentissement [%]
|

Type moteur
Temps fermeture automatique
Fermeture rapide
Mouvement pas a pas
Préalarme
Homme-présent
Verrouillage impulsions a l'ouverture
Verrouillage impulsions en TCA.
Verrouillage impulsions a la fermeture
Coup de bélier a l'ouverture
Coup de bélier a la fermeture
Maintien verrouillage
Pression fin de course fermeture
C
1 Moteur actif
Inversion direction de l'ouverture
SAFE 1
SAFE 2
IC1
IC2
AUX 3
Code fixe
Programmation radiocommande
Mode série
Adresse
EXPI1
EXPI2
EXPO1
EXPO2
Pré-clignotement sémaphore
Sémaphore rouge fixe

m




VEREINFACHTES MENU

LEGENDE
O+ T Aufwarts

[ e——— Abwarts

| OK ¢ Bestatigung/
Aufleuchten Display

Zurtick zum
Hauptmeni

: Offnung nach innen

: Offnung nach auBen

: Automatikbetrieb, Wohnbereich
: Halbautomatikbetrieb, Wohnbereich
: Automatikbetrieb, Hausbereich

Sc: Halbautomatikbetrieb, Hausbereich

wnd: Halbautomatikbetrieb, Hausbereich

LUX BT /LUX G BT ELI BT /PHOBOS BT / IGEA BT / SUB BT

: Einstellung Endschalter
Offnung Motor 1

: Einstellung Endschalter
Offnung Motor 2

: Einstellung Endschalter

= SchlieBung Motor2

: Einstellung Endschalter
SchlieBung Motor2

OK
ok —{INERgEN)
)

AUTO OPEN




| PRESET  |DEFAULT| Ar [ 5 [ Ac | Sc [ nd |

I
| ZeitautomatischeSchliefungls) | 10 [ 10 [ 10 [ 10 | 10 | 10 |
| RéumungszeitAmpelbereichls] | 40 | 40 | 40 | 40 [ 40 | 40 |
| Verlangsamungsraum Offnung (%) | 10 | 10 [ 10 [ 10 | 10 | 10 |
| Verlangsamungsraum SchlieBung(%] | 10 | 10 [ 10 | 10 [ 10 | 10 |
| GeschwindigkeitOffoung(e) | 99 | 99 [ 99 | 99 [ 99 | 99 |
| GeschwindigkeitSchlieBung (%] | 99 | 99 [ 99 [ 99 | 99 |

Geschwindigkeit Verlangsamung [%]

O]

Motortyp
Zeit automatische SchlieBung
Schnelle SchlieBung
Bewegung Schritt Schritt
Voralarm
Mann anwesend
Blockiert Offnungsimpulse
Blockiert TCA-Impulse
Blockieren Impulse Schlieflen
Widderschlag Offnung
Widderschlag SchlieBung
Halten Blockierung
Driicken Endschalter SchlieBung
C
1 Motor aktiv
Richtungsumkehrung Offnung
SAFE 1
SAFE 2
IC1
IC2
AUX 3
Fester Code
Programmierung Fernbedienungen
Serieller Modus
Adresse
EXPI1
EXPI2
EXPO1
EXPO2
Vorblinken Ampel
Ampel dauerhaft rot

m




MENU SEMPLIFICADO

LEYENDA
[Of—+ T Desplazar haciaarriba

B 8 B B [Of—— 1 Desplazarhacia abajo

[Cf—OK ¢ Confirmacion/
Encendido pantalla

+—fal
-0 Retorno al menu
principal

nk: apertura hacia dentro

EHE: apertura hacia afuera

Ar: funcionamiento automatico, en viviendas

5r: funcionamiento semi-aut, en viviendas
Ac: funcionamiento automatico, en edificios
Sc: funcionamiento semi-aut, en edificios

nd: funcionamiento con hombre presente

LUX BT /LUX G BT ELI BT / PHOBOS BT / IGEA BT / SUB BT

:regulacion final de carrera
de apertura motor 1

:regulacion final de carrera
de apertura motor 2 -

:regulacién final de carrera
de cierre motor 2

:regulacion final de carrera
2, 1| = decierre motor 1

/

AUTO OPEN




| PRESET  |DEFAULT| Ar [ 5 [ Ac | S [ nd |

]

Tiempo cierre automatico [s] “mmmm

Tiempo de evacuacién zona semaforos [s] m
Espacio de deceleracién en fase de apertura [%] mmmm
Espacio de deceleracion en fase de cierre [%] mmmm
Espacio de deceleracion [%]

Fuerza hoja/s en fase de apertura [%]
Fuerza hoja/s en fase de cierre [%] 50
Velocidad en fase de apertura [%] “mmmmm

Velocidad en fase de cierre [%] “mmmm
Velocidad deceleracién [%] 25
|

Tipo motor
Tiempo de Cierre Automatico
Cierre rapido
Movimiento paso a paso
Prealarma
Hombre presente
Bloqueo impulsos en fase de apertura
Bloqueo impulsos en TCA
Bloquea impulsos en fase de cierre
Golpe de ariete en fase de apertura
Golpe de ariete en fase de cierre
Mantenimiento bloqueo
Presion final de carrera de cierre
C
1 motor activo
Inversion direccion de apertura
SAFE 1
SAFE 2
IC1
IC2
AUX 3
Cddigo Fijo
Programacion de los radiomandos
Modo serial
Direccién
EXPI1
EXPI2
EXPO1
EXPO2
Preparpadeo seméforo
Semaforo rojo fijo

m




VEREENVOUDIGD MENU

LEGENDE

Doorloop op
Doorloop neer

Bevestig /
Aanschakeling
display
Terugkeer naar
het hoofdmenu|

: opening naar binnen

: opening naar buiten

:automatische werking, residentieel

: semi-automatische werking, residentieel
:automatische werking, gemeenschappelijk

: semi-automatische werking, gemeenschappelijk

: werking bij aanwezige persoon

ELI BT /PHOBOS BT / IGEA BT / SUB BT

: afstelling aanslag voor
opening motor

: afstelling aanslag voor
opening motor 2

: afstelling aanslag voor
sluiting motor 2

: afstelling aanslag voor
L=J sluiting motor 1

OK
—{ ok J—{TEAd
J

AUTO OPEN




| PRESET  |DEFAULT| Ar [ 5 [ Ac | Sc [ nd |

I
| Tidautomatischesluitinglsec) | 10 [ 10 [ 10 [ 10 [ 10 | 10 |
| Ontruimingstijd verkeerslichtzone[sec] | 40 | 40 | 40 | 40 [ 40 | 40 |
| Vertragingsruimtebijopening(%) | 10 | 10 [ 10 [ 10 | 10 | 10 |
| Vertragingsruimtebijsluiting[%) | 10 | 10 [ 10 | 10 [ 10 | 10 |
| Snelheidbjopening%l | 99 | 99 [ 99 | 99 [ 99 | 99 |
| onehheidbijsluitingl) | 99 | 99 [ 99 [ 99 | 99 |

Vertragingssnelheid [%]

O]

Type motor
Tijd Automatische Sluiting
Snelle sluiting
Stap voor stap beweging
Vooralarm
Persoon aanwezig
Blokkeert impulsen bij opening
Blokkeert impulsen in TCA
Blokkeert impulsen bij sluiting
Drukstoot bij opening
Drukstoot bij sluiting
Handhaving blokkering
Druk aanslag sluiting
C
1 motor actief
Omkering openingsrichting
SAFE 1
SAFE 2
IC1
IC2
AUX 3
Vaste Code
Programmering afstandsbedieningen
Seriéle modus
Adres
EXPIN
EXPI2
EXPO1
EXPO2
Vooraf knipperen stoplicht
Continu rood stoplicht

m
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50 [51(52 70|71 172|73|741|75 1-S | 2-S | 3-S | 4-S | 5-5 | 6-S | (SCS-MA)
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o
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=
1 5—1 T—s51
50 R [2]—s0 50:(2 N /™ 2o
3170 [31—70
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Il I 71
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.
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gé ; ™1 RX1 %:g; 2(2) ; ™1 RX1 %:g;
e [3] e [3]
- EET—M - EKT—70
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4 PHOT / 4 PHOT OP / 4 PHOT CL 4BAR 4 PHOT / 4 PHOT OP / 4 PHOT CL
52 1 1—51 I & 52 1 151 M
s0—2] ™ RXT 21—s0 228 50—{2| ™1 RX1 o150 52—6 et
e [3] S —5] e (3] 74—5] -S> —15]
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L 50 — 2] 5 2| 50— 2]
32 L 1xa RX2 1*751 51— 1/Bar3 32 ! T2 RX2 1775 1 51— 1/Bar3
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po[E—ss 50—{2] R 50—2
5|45 51— 7|Bara 5145 51—{1]Bar4
52— 51 T 7 I 52—1 [ }—51
50—I2| ™4 RXa 31 5o 02| ™4 RX4 51 5o
- 31 65 = 1285
R~ S
51—70 5170
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= o
I SAFETY EDGE SAFETY EDGE Il SAFETY EDGE SAFETY EDGE
—| 70— - N0 -
SR | eoes | [N 0 M | | s
o= S
L A

Numero massimo di dispositivi verificati: 6 (ma non pit di 4 per tipo),
Maximum number of tested devices: 6 (but no more than 4 per type),
Nombre maximum dispositif vérifiés: 6 (mais pas plus de 4 par type),
Max. Anzahl der Uberpriiften Gerate: 6 (jedoch nicht mehr als 4 je Typ),
Numero maximo dispositivos comprobados: 6 (pero no mas de 4 por tipo),
Maximumaantal “trusted devices”: 6 (maar niet meer dan 4 per type).

THALIA 17



\ Programmatore palmare universale

Universal palmtop programmer
Programmateur de poche universel
Universellen Palmtop-Programmierre
Programador de bolsillo universal
Programmeerbare Universele Palmtop

SCHEDA DI ESPANSIONE
AN EXPANSION BOARD
CARTE D’'EXPANSION
ERWEITERUNGSKARTE
TARJETA DE EXPANSION
UITBREIDINGSKAART

(versione x.40 e successive)
(x.40 and later versions)

(version x.40 et suivantes)
(Version x.40 und nachfolgende)
(versiéon x.40 y sucesivas )

(versie x.40 en hoger)

<

ECB 24V~
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ACCESO A LOS MENUS Fig. 1
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Desplazar hacia arriba
Desplazar hacia abajo
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principal

f[ Lol ic
+/-
[ 47

+/-

B
f:"E‘-’ Fnfid SERrE —om—»@&m E5cand -p%‘

'
) —[oK]» EEREm H—' E- - B \gase MEN LOGICAS

-

- @@ - £ - -

e [ - @ - [T = -

¥ SUEGE)  GEevaESEa» (' D
4

Al
ARHENEER) - (o EECi ssmdp(n?@ YSUELEE pleEelA dESERdiy Q-zz;m )
K “K 4

cAnc B4 |0 —(PrE. )

7=

Véase MENU RADIO

+/-

<
- [+ ([iAgd - [o<]» E2Fd -'-'j
O\

Lo — [ — [31 7]

- = — E

3540

L Fuerza instantanea motor 2
Fuerza instantanea motor 1

SEFE Activacién entrada start externo START E
SEr Activacion entrada start interno START |
oPEn Activacion entrada OPEN
clLS Activacion entrada CLOSE
PEd Activacién entrada peatonal PED
£ JiE Activacién entrada TIMER
Skof Activacion entrada STOP
Phat Activacién entrada fotocélulaPHOT
Phaf Activacion entrada fotocélulaen fase de aperturaPHOT OP
[EsP) — _J Phcl Activacion entrada fotocélulaen fase de cierrePHOT CL
< i bAr Activacion entrada canto BAR
(AUkoSEE ]_[ ]AC - Sbec ! Activacion entrada final de carrera cierre del motor 1 SWC1
- kg~ Sbo ! Activacion entrada final de carrera apertura del motor 1 SWOT1
Sbcd Activacion entrada final de carrera cierre del motor 2 SWC2
Sbod Activacion entrada final de carrera apertura del motor 2 SWO2
La tarjeta esta esperando realizar una maniobra
/- completa de apertura-cierre, sin interrupciones por
SEE stop intermedios para adquirir el par necesario para el
movimiento. jATENCION! No esta activada la deteccion
del obstaculo
ErD Prueba fotocélulas fallida Eﬁ(;rir;g;obar conexion fotocélulas y/o configuraciones
Erfc Prueba canto fallida Comprobar conexidn cantos y/o configuraciones logicas
. . comprobarconexionfotocélulasy/oconfiguracion
EFO3 Prueba fotocélulas apertura fallida bardmetros/logicas
m . . . comprobarconexionfotocélulasy/oconfiguracion
ErOd Prueba fotocélulas cierre fallida parametros/logicas
mn . Comprobar conexion cantos y/o configuraciones
ErdG Prueba canto 8k2 fallida pardmetros/logicas
- Comprobar conexiones al motor
Er IHx Error prueba hardware tarjeta -Problemas hardware en latarjeta (contactarcon
la asistencia técnica)
- Cables de alimentacién del motor o de la
=L +T sefial encoder invertidos/desconectados.
ErcH= Error encoder - El movimiento del accionador es demasiado
—
» lento o esta detenidorespectoal funcionamiento
Version software central programado.
SR o< M iz h (0 / ErJH= Inversién por obstaculo - Amperio-stop Comprobar eventuales obstaculos a lo largo del recorrido
+£]
ErYH= Térmica Esperar que la automatizacion se enfrie
N® de maniobras totales (x 100) Comprobar Ta conexion con los dispositivos
([ #An (o] G080 ErSH= Error comunicacién con dispositivos remotos accesorios y/o tarjetas de expansién conectados
YA via serial
Probar apagar y volver a encender la tarjeta. Si
* de radiomandos memorizados Er TH= Error interno de control supervision sistema. el problema persiste, contactar con la asistencia
[ox]» it} técnica.
;iRepetir el procedimiento de regulacion de los finales
e carrera.
IZ'EI Lista (ltimos 30 errores ) - -Probar desplazar los limites maximos del final de carrera
Er Su Error durante la regulacion de los finales de carrera

de apertura y del de cierre.
-Atencion: el dltimo centimetro de carrera del piston en
fase de apertura y de cierre no se puede utiliza.

*H=0,1,.,9,A,B,C,D,EF

(PASSGard)~+ [ox] — (050 — [T © |~ [0 — @0 — [57 ° |- [ — @509 — -»—»—._._.—4
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ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

iATENCION! Instrucciones de seguridad importantes. Leer y seguir con aten-
cion todas las advertencias y las instrucciones que acompaian el producto,
ya que la instalacion incorrecta puede causar dainos a personas, animales o
cosas. Las advertencias y las instrucciones brindan importantes indicacio-
nes concernientes a la seguridad, la instalacion, el uso y el mantenimiento.
Conservar las instrucciones para adjuntarlas a la documentacion técnica y
para consultas futuras.

SEGURIDAD GENERAL
Este producto ha sido disefado y fabricado exclusivamente para el uso indicado

en la presente documentacion. Otros usos diferentes a lo indicado podrian oca-

sionar dafos al producto y ser causa de peligro.

-Los elementos de fabricacion de la maquina y la instalacién deben presentar
conformidad con las siguientes Directivas Europeas, donde se puedan aplicar:
2004/108/CE, 2006/95/CE, 2006/42/CE, 89/106/CE, 99/05/CE y sus posteriores
modificaciones. Para todos los paises extra CEE, ademds de las normas/nacio-
nales vigentes, para lograr un nivel de seguridad apropiado se deben respetar
también las normas antes citadas.

-La Empresa fabricante de este producto (en adelante “empresa”) no se respon-
sabiliza por todo aquello que pudiera derivar del uso incorrecto o/diferente a
aquel para el cual estd destinado e indicado en la presente documentacion,
como tampoco por el incumplimiento de la Buena Técnica en la fabricacion de
los cierres (puertas, cancelas, etc.), asi como por las deformaciones que pudieran
producirse durante su uso.

-Antes de instalar el producto, realizar todas las modificaciones estructurales de
modo tal que se respeten las distancias de seguridad y para la proteccion o ais-
lamiento de todas las zonas de aplastamiento, corte, arrastre'y de peligro en ge-
neral, segun lo previsto por las normas EN 12604 y 12453 o eventuales normas
locales de instalacion. Comprobar que la estructura existente cumpla con los
requisitos necesarios de resistencia y estabilidad.

-Antes de comenzar la instalacion, comprobar la integridad del producto.

-La Empresa no es responsable del cumplimiento de la Buena Técnica en la rea-
lizacion y mantenimiento de los cerramientos por motorizar, como tampoco de
las deformaciones que surgieran durante el uso.

-Comprobar que el intervalo de temperatura declarado sea compatible con el
lugar destinado para instalar la automatizacion.

-No instalar este producto en atmosfera explosiva: la presencia de gases o humos
inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.

-Antes de realizar cualquier intervencion en la instalacion, interrumpir la alimen-
tacion eléctrica. Desconectar también eventuales baterias compensadoras si
estuvieran presentes.

-Antes de conectar la alimentacién eléctrica, asegurarse de que los datos de
placa correspondan a los de la red de distribucion eléctrica y que en el origen
de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una proteccion de
sobrecarga adecuados. En lared de alimentacion de la automatizacion, se debe
prever un interruptor o un magnetotérmico omnipolar, con una distancia de
apertura de los contactos conforme a lo previsto por las normas vigentes.

- Comprobar que en el origen de la red de alimentacion, haya un interruptor diferen-
cial con umbral no superior a 0.03A y/conforme a lo previsto por las normas vigentes.

-Comprobar que la instalacion de/puesta a tierra esté realizada correctamente:
conectar a tierra todas las piezas metalicas del cierre (puertas, cancelas, etc.) y
todos los componentes de la instalacion con borne de tierra.

-La instalacién se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandos
conformes a la EN 12978 y EN12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

-Si las fuerzas de impacto superan los valores previstos por las normas, aplicar
dispositivos electrosensibles o sensibles a la presion.

-Aplicar todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.)
necesarios para proteger el area de peligros de impacto, aplastamiento, arrastre,
corte. Tener en cuenta'las normativas y las directivas vigentes, los criterios de la
Buena Técnica, el uso, el entorno de instalacion; la 16gica de funcionamiento del
sistema y las fuerzas desarrolladas por la automatizacion.

-Aplicar las sefales previstas por las normativas vigentes para identificar las zo-
nas peligrosas (los riesgos residuales). Toda instalacion debe estar identificada
de manera visible segun lo prescrito por la EN13241-1.

-Una vez completada la instalacion, colocar una placa de identificacion de la
puerta/cancela.

-Este producto no se puede instalar en hojas que incorporan puertas (salvo que
el motor se active sélo cuando la puerta esté cerrada)

-Si la automatizacién es instalada a una altura inferior a 2,5 m o esta al alcance, es
necesario garantizar un grado de proteccion adecuado de las piezas eléctricas y
mecanicas.

-Instalar cualquier mando fijo en una posicién que no cause peligros y alejado
de las piezas méviles. En particular los mandos con hombre presente estén co-
locados a la vista directa de la parte guiada y, salvo que no sean con llave, se
deben instalar a una altura minima de 1,5 mm y de manera tal de que no sean
accesibles para el publico.

-Aplicar al menos un dispositivo de sefializacion luminosa (parpadeante) en po-
sicion vertical, ademas fijar a la estructura un cartel de Atencion.

-Fijar de manera permanente una etiqueta correspondiente al funcionamiento del
desbloqueo manual de la automatizacion y colocarla cerca del 6rgano de maniobra.
-Asegurarse de que durante la maniobra se eviten y se proteja de los riesgos me-
canicosy en particular el impacto, el aplastamiento, arrastre, corte entre la parte

guiaday las partes fijas alrededor.

-Una vez realizada la instalacién, asegurarse de que el ajuste de la automatiza-
cién del motor esté configurado de manera correcta y que los sistemas de pro-
teccion y de desbloqueo funcionen correctamente.

-Usar exclusivamente piezas originales para todas las operaciones de manteni-
miento y reparacion. La Empresa no se responsabiliza de la seguridad y el buen
funcionamiento de la automatizacién, en caso que se utilicen componentes de
otros fabricantes.

-No realizar ninguna modificacion a los componentes de la automatizacién si no
se cuenta con autorizacion expresa por parte de la Empresa.

-Instruir al usuario de la instalacion sobre los eventuales riesgos residuales, los
sistemas de mando aplicados y la ejecucion de la maniobra de apertura manual
en caso de emergencia: entregar el manual de uso al usuario final.

-Eliminar los materiales de embalaje (plastico, cartén, poliestireno, etc.) segun
lo previsto por las normas vigentes. No dejar sobres de nylon y poliestireno al
alcance de los nifos.

60 - THALIA

CONEXIONES

{ATENCION! Para la conexién a la red utilizar: cable multipolar de seccién minima

de 5x1,5mm? 6 4x1,5mm? para alimentaciones trifasicas o bien 3x1,5mm? para

alimentaciones monofasicas (a modo de ejemplo, el cable puede ser del tipo HO5

VV-F con seccién de 4x1.5mm?). Para la conexion de los dispositivos auxiliares

utilizar conductores con seccién minima de 0,5 mm?.

- Utilizar exclusivamente pulsadores con capacidad no inferior a 10A-250V.

- Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de los
bornes (por ejemplo mediante abrazaderas) para mantener bien separadas las
partes bajo tension de las partes con muy baja tension de seguridad.

- Durante la instalacion se debe quitar la funda del cable de alimentacion para
permitir la conexion del conductor de tierra al borne especifico, dejando los
conductores activos lo mas cortos posible. El conductor de tierra debe ser el
ultimo a tensarse en caso de aflojamiento del dispositivo de fijacion del cable.

{ATENCION! los conductores a muy baja tension de seguridad se deben mante-
ner fisicamente separados de los circuitos a baja tension.

La accesibilidad a las partes bajo tension debe ser posible exclusivamente para el

personal cualificado (instalador profesional).

CONTROL DE LA AUTOMATIZACION Y MANTENIMIENTO

Antes de que la automatizacion quede definitivamente operativa, y durante las

intervenciones de mantenimiento, controlar estrictamente lo siguiente:

-Comprobar que todos los componentes estén fijados firmemente.

-Controlar la operacion de arranque y parada en el caso de mando manual.

-Controlar la légica de funcionamiento normal o personalizada.

-Sélo para cancelas correderas: comprobar el correcto engranaje de la cremallera
- pinon con un juego de 2 mm a lo largo de toda la cremallera; mantener el carril
de desplazamiento siempre limpio y libre de desechos.

-Sélo para cancelas y puertas correderas: comprobar que la via de desplazamien-
to de la cancela sea lineal, horizontal y las ruedas sean aptas para soportar el
peso de la cancela.

-Solo para cancelas correderas suspendidas (Cantilever): comprobar que no se
produzca ninguna bajada u oscilacién durante la maniobra.

-Sélo para cancelas batientes: comprobar que el eje de rotacion de las hojas esté
en posicion perfectamente vertical.

-Controlar el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de seguridad
(fotocélulas, cantos sensibles, etc.) y el correcto ajuste de los dispositivos de se-
guridad antiaplastamiento, comprobando que el valor de la fuerza de impacto,
medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea inferior a lo indicado
en al norma EN 12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

-Controlar el buen funcionamiento de la maniobra de emergencia donde esté presente.

-Controlar la operacion de apertura y cierre con los dispositivos de mando aplicados.

-Comprobar la integridad de las conexiones eléctricas y de los cableados, en par-
ticular el estado de las cubiertas aislantes y de los sujetacables.

-Durante el mantenimiento limpiarlas opticas de las fotocélulas.

-Durante el periodo en que la automatizacion esta fuera de servicio, activar el desblo-
queo de emergencia (véase apartado “MANIOBRA DE EMERGENCIA"), de manera tal
de dejar libre la parte guiada y permitir la apertura y el cierre manual de la cancela.

-Si.el cable de alimentacién esta danado, el mismo debe ser sustituido por el
fabricante o por el servicio de asistencia técnica de éste o por una persona con
una capacitacion similar, de manera tal de prevenir cualquier riesgo.

-Si se instalan dispositivos de tipo “D” (tal como los define la EN12453), conec-
tados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio con
frecuencia al menos semestral.

{ATENCION!
Recordar que la motorizacion sirve para facilitar el uso de la cancela/puerta pero
no resuelve problema de defectos o carencias deinstalacion o de falta de man-
tenimiento.

DESGUACE

La eliminacién de los materiales debe hacerse respetando las normas vigentes.
En el caso de desguace de la automatizacion no existen peligros o riesgos parti-
culares causados por dicha automatizacién. En caso de recuperacion de los ma-
teriales, se recomienda que los mismos sean separados por tipo (partes eléctricas
- cobre - aluminio - pléstico - etc.).

DESMANTELAMIENTO

Si la automatizacion es desmontada para luego ser montada nuevamente en
otro sitio hay que:

Interrumpir la alimentacion y desconectar toda la instalacion eléctrica.

-Quitar el accionador de la base de fijacion.

-Desmontar todos los componentes de la instalacion.

-Si algunos componentes no pudieran ser quitados o estuvieran dafados, sustituirlos.

Todo aquello que no expresamente previsto en el manual de instalacion,
no esta permitido. El buen funcionamiento del operador es garantizado
sélo si se respetan los datos indicados. La Empresa no se responsabiliza
por los danos causados por el incumplimiento de las indicaciones dadas
en el presente manual.

Dejandoinalteradaslas caracteristicas esenciales del producto, laEmpresa
se reserva el derecho de realizar, en cualquier momento, modificaciones
que considere convenientes para mejorar la técnica, la fabricacion y la
comercializacion del producto, sin comprometerseaactualizarlapresente

publicacion.

AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE D811766_06
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MANUAL DE INSTALACION

[
8 2) GENERALIDADES

S El cuadro de mandos THALIA es entregado por el fabricante con configuracién
© estandar.Cualquier modificacion debe ser configurada mediante el programador
o con pantalla incorporado o mediante programador portatil universal.

= La Central soporta completamente el protocolo EELINK.
X Las caracteristicas principales son:
- Control de 1 6 2 motores 24V BT

180W + 180W (24V —==)

24V~ (1A absorcién max.)
24V ~safe

Potencia méaxima motores

Alimentacion accesorios

Nota: Se deben utilizar 2 motores del mismo tipo.
- Regulacién electrénica del par con deteccién de obstaculos
- Entradas control final de carrera en base al motor seleccionado
- Entradas separadas para los dispositivos de seguridad
- Receptor radio incorporado rolling-code con clonacién de transmisores.
La tarjeta cuenta con tablero de bornes desmontable para facilitar an mas su
mantenimiento o sustitucion. Es entregada con unaserie de puentes precableados
para facilitar su instalacion en obra.
Los puentes corresponden alos bornes: 70-71,70-72,70-74. Silos bornes antes
indicados son utilizados, quitar sus respectivos puentes.

COMPROBACION

El cuadro THALIA realiza el control (comprobacion) de los relés de marcha y de los
dispositivosde seguridad (fotocélulas), antes derealizar cadaciclodeaperturaycierre.
En caso de defectos de funcionamiento, comprobar que los dispositivos
conectados funcionen correctamente y controlar los cableados.

AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)
Indicador parpadeante 24V~ 25W max.

Dimensiones véase Fig.B

Fusibles véase Fig. C

N° combinaciones: 4 mil millones

3) DATOS TECNICOS

Alimentacion 220-230V 50/60 Hz*

N° max. radiomandos memorizables: | 63
(* otras tensiones disponibles bajo pedido)

Versiones de transmisores que se pueden utilizar:
Todos los transmisores ROLLING CODE compatibles con ((GR-Ready))

4) DISPOSICION DE TUBOS Fig. A

5) CONEXIONES TABLERO DE BORNES Fig. C

ADVERTENCIAS - En las operaciones de cableado e instalacién seguir las normas
vigentes y los principios de buena técnica.

Los conductores alimentados con tensiones diferentes deben estar fisicamente
separados, o bien deben estar debidamente aislados con aislamiento
suplementario de al menos 1 mm.

Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de los
bornes, por ejemplo mediante abrazaderas.

Todos los cables de conexiéon deben ser mantenidos adecuadamente alejados
del disipador.

Aislamiento red/baja tension > 2MOhm 500V ===
Temperatura de funcionamiento -20/+55°C
Proteccion térmica Software

{ATENCION! Para la conexién a la red, utilizar cable multipolar de seccién

Resistencia dieléctrica

rete/bt 3750V~ por 1 minuto

minima de 3x1,5 mm?y del tipo previsto por las normas vigentes.
Parala conexion de los motores, utilizar cable de seccion minimade 1,5 mm?

Corriente salida motor 7.5A+7.5A max. y del tipo previsto por las normas vigentes. A modo de ejemplo, si el cable
Corriente de conmutacion relé motor 10A estaafuera (descubierto) debe seralmenos equivalentea HO7RN-F, mientras
que si esta cubierto (en canal) debe ser al menos equivalente a HO5 VV-F.
Borne Definicion Descripcion
L FASE
Alimentacion monofasica 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRO
JP5 L. . .
IS PRIM TRANSF Conexion primaria transformador, 220-230V.
Alimentacion tarjeta:
JP21 SEG TRANSF 24V~ Secundario transformador
24V= Alimentacion desde bateria compensadora
10 MOT1 + Conexién motor 1. Desfasaje retardado en fase de cierre.
1 MOT1 - Controlar las conexiones de Fig. E
14 MOT2 + Conexion motor 2. Desfasaje retardado en fase de apertura.
15 MOT2 - Controlar las conexiones de Fig. E
2? LAMP 24v Salida parpadeante 24V méx. 25W.
26 Salida configurable AUX 3 - Default Salida 2°CANAL RADIO.
AUX 3 - CONTACTO LIBRE (N.O.) 2°CANAL RADIO/ INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA/ Mando LUZ CORTESIA/ Mando LUZ ZONA/ LUZ ESCALERAS/ ALARMA
(Méx. 24V 1A) CANCELA ABIERTA/ INDICADOR PARPADEANTE/ CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE/ CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
27 Consultar la tabla "Configuracién de las salidas AUX".
g — 41 + REF SWE Comun final de carrera
5 g 42 SWcC1 Final de carrera de cierre del motor 1 SWC1 (N.C.).
: H a 43 SWO 1 Final de carrera de apertura del motor 1 SWO1 (N.C.).
; = E 44 SWC2 Final de carrera de cierre del motor 2 SWC2 (N.C.).
-E 45 SWO 2 Final de carrera de apertura del motor 2 SWO2 (N.C.).
s 2 SWi Control final de carrera motor 1.
2 s Para los accionadores con gestion de los finales de carrera de un cable.
[
§95
]
> © N 53 SW2 Control final de carrera motor 2.
; g Para los accionadores con gestion de los finales de carrera de un cable.
£g
g 2 41 + REF SWE Comun final de carrera
§x5
@3 g 42 SW1 Control final de carrera motor 1.
°
- &>
© 5=
|'n'=. 4 43 SW2 Control final de carrera motor 2.
50 24V-
Salida alimentacion accesorios.
51 24V+
alida alimentacién para dispositivos de seguridad comprados (transmisor fotocélulas y transmisor canto sensible).
52 24 Vsafes Salida ali i6 dispositivos d idad dos ( isor fotocélul i ible)
Salida activa s6lo durante el ciclo de maniobra.
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MANUAL DE INSTALACION

Borne Definicion Descripcion
60 Comun Comun entradasIC1yIC2
= Entrada de mando configurable T (N.O.) - Default START E.
'g 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
o Consultar la tab g CQDEQUEE 6n de las em;[?daf de mando"
= Entrada de mando configurable 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Consultar latabla "Configuracion de las entradas de mando:,
70 Comun Comun entradas STOP, SAFE 1y SAFE 2
El mando interrumpe la maniobra. (N.C.)
71 STOP . s .
Si no se utiliza, dejar el puente conectado.
Entrada de seguridad configurable T (N.C)) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2
Consultar |a tabla "Configuracion de las entradas de sequridad".
73 FAULT 1 Entrada comprobacion dispositivos de seguridad conectados al SAFE 1.
Entrada de seguridad configurable 2 (N.C) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2
Consultar la tabla "Configuracién de las entradas de seguridad".
75 FAULT 2 Entrada comprobacién dispositivos de seguridad conectados al SAFE 2.
O v ANTENA Entrada antena.
= Usar una antena sintonizada en 433 MHz. Para la conexién Antena-Receptor, usar cable coaxial RG58. La presencia
E 4 SHIELD de cuerpos metélicos junto a la antena, puede perturbar la recepcion radio. En caso de alcance escaso del
transmisor, hay que situar la antena en un punto mas adecuado.

Configuracion de las salidas AUX

Légica Aux= 0 - Salida 2° CANAL RADIO.
El contacto permanece cerrado durante 1 seg. cuando se activa el 2° canal radio.

Légica Aux= 1 - Salida INDICADOR CANCELA ABIERTA SCA.
El contacto permanece cerrado durante la fase de apertura y con la hoja abierta, intermitente durante la fase de cierre, abierto con hoja cerrada.

Légica Aux= 2 - Salida mando LUZ DE CORTESIA.
El contacto permanece cerrado durante 90 segundos después de la ultima maniobra.

Logica Aux= 3 - Salida mando LUZ DE ZONA.
El contacto permanece cerrado durante todo la maniobra.

Légica Aux=4 - Salida LUZ ESCALERAS.
El contacto queda cerrado durante 1 segundo al comienzo de la maniobra.

Logica Aux= 5 - Salida ALARMA CANCELA ABIERTA.
El contacto queda cerrado si la hoja queda abierta durante un tiempo doble respecto al TCA configurado.

Légica Aux= 6 - Salida para INDICADOR PARPADEANTE.
El contacto queda cerrado durante el desplazamiento de las hojas.

Légica Aux= 7 - Salida para CERRADURA ELECTRICA DE RESORTE.
El contacto queda cerrado durante 2 segundos en cada apertura.

Légica Aux= 8 - Salida para CERRADURA ELECTRICA CON IMANES.
El contacto queda cerrado con cancela cerrada.

Configuracion de las entradas de mando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamiento segun lat & «f fou. PRSa PRSa. Start externo para la gestion semaforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamiento segun lal & «R Mou. PRSa PARSo. Start interno para la gestion semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
El mando realiza una apertura. Si la entrada permanece cerrada, las hojas permanecen abiertas hasta la apertura del contacto. Con contacto abierto la automatizacion se cierra
después del tiempo de tca, si estuviera activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
El mando realiza una fase de cierre.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Funcionamiento segiin laL L «R Nou PRSa PRSa

Légica IC=5 - Entrada configurada como Timer.
Funcionamiento analogo al open pero el cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
El mando realiza una fase de apertura peatonal, parcial. Si la entrada permanece cerrada, la hoja permanece abierta hasta la apertura del contacto. Si la entrada permanece cerrada y se
activa un mando de Start E, Start | u Open, se realiza una maniobra completa para luego restaurarse en fase de apertura peatonal. El cierre es garantizado incluso tras la ausencia de red.

Configuracion de las entradas de seguridad

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacion. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de
cierre. Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacion de la fotocélula. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada (Fig. F, Ref. 2).
Activa la comprobacién de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como de cierre. Un oscurecimiento de la
fotocélula en fase de cierre, invierte el movimiento sélo tras la desactivacién de la fotocélula.

Légica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre.
En fase de apertura bloguea el movimiento mientras la fotocélula estd oscurecida. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada sélo en fase de apertura (Fig. F, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de cierre. En fase de apertura bloquea el
movimiento mientras la fotocélula estd oscurecida.

Légica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 1)
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura.
Durante la fase de cierre, invierte inmediatamente. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE=5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada sélo en fase de cierre (Fig. F, Ref. 2).
Activa la comprobacion de las fotocélulas al comienzo de la maniobra. En caso de oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase de apertura. Durante la fase de
cierre, invierte inmediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, canto sensible no comprobadas (*) (Fig. F, Ref. 3).
Permite conectar dispositivos no equipados con contacto complementario de comprobacién. El mando invierte el movimiento durante 2 seg. Si no se utiliza, dejar el puente conectado.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado (Fig. F, Ref. 4).
Activa la comprobacion de los cantos sensibles al comienzo de la maniobra. El mando invierte el movimiento durante 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. F, Ref. 5). Entrada para canto resistivo 8K2.
El mando invierte el movimiento durante 2 seg.
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(*) Si se instalan dispositivos de tipo “D” (tal como los define la EN12453),
conectados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento
obligatorio con frecuencia al menos semestral.

™ 6) CONEXION MOTORES Fig. E
& 7) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD

Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con contacto
en intercambio libre.

7.1) DISPOSITIVOS COMPROBADOS Fig. F

7.2) CONEXION DE 1 PAR DE FOTOCELULAS NO COMPROBADAS Fig. D
8) ACCESO A LOS MENUS: FIG. 1

8.1) MENU PARAMETROS (PR~ A7) (TABLA “A” PARAMETROS)

8.2) MENU LOGICAS (Lol i) (TABLA “B” LOGICAS)

8.3) MENU RADIO (rAd ) (TABLA “C” RADIO)

- NOTA IMPORTANTE: MARCAR EL PRIMER TRANSMISOR MEMORIZADO
CON LA ETIQUETA CLAVE (MASTER) .

El primer transmisor, en el caso de programacién manual, asigna el CODIGO

CLAVE DEL RECEPTOR; este cédigo es necesario para poder realizar la sucesiva

clonacion de los radiotransmisores. El receptor de a bordo incorporado Clonix

cuenta con algunas funciones avanzadas importantes:

« Clonacién del transmisor master (rolling-code o cédigo fijo).

« Clonacion para sustitucion de transmisores ya introducidos en el receptor.

«  Gestion de la base de datos de transmisores.

« Gestion de comunidad de receptores.

Para el uso de estas funciones avanzadas, consultar las instrucciones del

programador portatil universal y la Guia general de pro%ramaci()n de receptores.

8.4) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (JEFRLLE)

Lleva nuevamente la central a los valores PREDETERMINADOS. Después de la

restauracion, es necesario efectuar un nuevo AUTOSET.

8.5) MENU IDIOMA (L nGiif)

Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

8.6) MENU AUTOSET (RUEoSEE)

- Darinicioaunaoperacion de configuraciéon automatica pasandoal menuespecifico.

+ Inmediatamente después de pulsar la tecla OK, se visualiza el mensaje“..........."; la
central acciona una maniobra de apertura seguida por una maniobra de cierre,
durante la cuales se configura automaticamente el valor minimo de par necesario
Eara el movimiento de la hoja.

| nUmero de maniobras necesarias para el autoset puede variar de 1 a 3.

Durante esta fase es importante evitar el oscurecimiento de las fotocélulas, asi
como el uso de los mandos START, STOP y de la pantalla.

Al final de esta operacion, la central de mando habra configurado automatica los

valores de par ideales. Comprobarlos y si fuera necesario modificarlos como se
os puntos previstos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado
mables.

controlarel movimiento delaautomatizaciéon eimpedir que personasy cosas

1. Realizar la maniobra de AUTOSET (*)

3. Sifuera necesario adecuar los parametros de velocidad y sensibilidad (fuerza):

degcribe en r%;ramacién.
iATE CION! Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
enlanormaEN 12453.
Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos defor-
A jAtencién! Durante la fase de configuracion automatica, la funcién de
deteccionde obstaculosnoestaactivada, porlo queelinstalador debe
se acerquen o permanezcan en el radio de accion de la misma.
8.7)SECUENCIA CONTROL INSTALACION
2. Comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al punto 10 de
lo contrario
véase tabla pardmetros.
TABLA “A” - MENU PARAMETROS - (PRr-RI

4. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

5. Aplicar un canto pasivo

6. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

7. Aplicardispositivos de proteccidon sensibles a la presiéon o electrosensibles (por
ejemplo canto activo) (**)

8. Volver a comprobar las fuerzas de impacto: si respetan los limites (**) ir al
punto 10 de lo contrario

9. Permitir el movimiento del accionamiento sélo en modo “Hombre presente”

10. Asegurarse de que todos los dispositivos de deteccion de presenciaen el drea
de maniobra funcionen correctamente

(*) Antes de realizar el autoset asegurarse de haber realizado correctamente
todas las operaciones de montaje y puesta en seguridad tal como lo indican
las advertencias para la instalacion del manual de la motorizacion.

(**) En base al analisis de los riesgos podria ser necesario, de todos modos, recurrir
a la aplicacién de dispositivos de proteccion sensibles

8.8) MENU REGULACION FINALES DE CARRERA (REG. FC)

Permite regular los finales de carrera para motores equ{pados con encoder.

El menu estd activo con los siguientes motores: LUX BT, LUX G BT. En todos los
otros casos se visualiza el mensaje“no d SPon bLE"

NOTA: estas maniobras se realizan en modo “hombre presente” a velocidad
reduciday son laintervencion de los dispositivos de seguridad. Silalogica” { Mat.
Rctesta conﬁg.urada, se visualizaran solamente los mensajes correspondientes
al motor 1 (“aPTig"y“cLNi2").

8.9) MENU ESTADISTICAS

Permite visualizar la version de la tarjeta, el nUmero de maniobras totales (en
centenas), el numero de radiomandos memorizados y los ultimos 30 errores (las
primeras 2 cifras indican la posicion, las ultimas 2 el cédigo de error). El error 01
es el mas reciente.

8.10) MENU CONTRASENA
Permite configurar una contrasefa para la programacién wireless de la tarjeta.

9) PRESION FINAL DE CARRERA DE CIERRE Fig. G Ref. A-B
DIRECCION APERTURA Fig. G Ref. C-D

10) CONEXION CON TARJETAS DE EXPANSION Y PROGRAMADOR PORTATIL
UNIVERSAL VERSION > V1.40 (Fig. H) Consultar el manual especifico.

{ATENCION! Una configuracién incorrecta, puede ocasionar dafios a perso-

nas, animales o cosas.
AATENCION: Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en
los puntos previstos por la norma EN 12445 sea inferior al indicado en

la porma EN 12453.

Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos defor-
mables.

Para obtener un mejor resultado, se recomienda realizar el autoset con los motores

en reposo (es decir no sobrecalentados por un nimero considerable de maniobras

consecutivas).

11) MODULOS OPCIONALES U-LINK
Consultar las instrucciones de los médulos U-link

12) CERRADURA ELECTRICA Fig. |

CERRADURA ELECTRICA

EE ATENCION: En el caso de hojas con una longitud superior a 3m, resulta
indispensable la instalacion de una cerradura eléctrica.

La Fig. | muestra un ejemplo de conexion de una cerradura eléctrica de resorte

ECB 24V~ conectada al cuadro de mando THALIA.

El cuadro THALIA para controlar la cerradura eléctrica necesita una tarjeta

especifica mod. ME BT.

Parametro Min. | Max. | Default | Personales Definicion Descripcion
rEE RPEFE 0 10 3 apzlirrzorr:ziirrd;[s] Tiempo retardo en la fase de apertura del motor 2 respecto al motor 1.
Tiempo de retardo X .
rEE c ErrE 0 25 3 cierre motor 1 [s] Tiempo retardo en la fase de cierre del motor 1 respecto al motor 2.
Ech 0 120 10 ;’:igﬁrggﬁcézr[rse] Tiempo de espera antes del cierre automatico.
Tiempo de
EEUACSEN 1 180 40 evacuacion zona | Tiempo de evacuacion de la zona afectada por el trafico regulado por el semaforo.
semaforos [s]
Espacio de Espacio de deceleracion en fase de apertura del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
ESP-AL AP 0 50 10 decelerF;cic'm on fase ATENCION: Tras una modificacion del parametro se deberd realizar una maniobra completa sin
. . o interrupciones.
de apertura [%] ATENCION: cuando se visualiza"SET" en la pantalla significa que no esté activa la deteccion del obstaculo.
Espacio de deceleracioén en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
ESP-RAL Espacio de ATENCION: Tras una modificacién del parametro se deber realizar una maniobra completa sin
: ’ 0 50 10 deceleracion en fase | interrupciones.
c £ de cierre [%] ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.
Espacio de deceleracion (paso de la velocidad de funcionamiento a la velocidad de deceleracion) tanto
en fase de apertura como en fase de cierre del/los motor/es, expresado en porcentaje de la carrera total.
ESPAECE! 0 50 15 Espacio de ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
gccee deceleracion [%] sin interrupciones.
ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccién
del obstaculo.
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FUEFZR RP| 1

929 50

Fuerza hoja/s en
fase de apertura [%]

Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de apertura. Representa el porcentaje de fuerza
suministrada, ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes
de generar una alarma por obstaculo.

El parametro es configurado automaticamente por el autoset.

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Sifuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento(**).

FUEFCR
(= IE

929 50

Fuerza hoja/s en
fase de cierre [%]

Fuerza ejercida por la/s hoja/s en fase de cierre. Representa el porcentaje de fuerza suministrada,
ademas de la memorizada durante el autoset (y posteriormente actualizada), antes de generar
una alarma por obstéculo.

El parametro es configurado automaticamente por el autoset.

ATENCION: Influye directamente en la fuerza de impacto: comprobar que con el
valor configurado se respeten las normas de seguridad vigentes (*). Si fuera necesario
instalar dispositivos de seguridad antiaplastamiento (**).

wElL AP 15

99 99

Velocidad en fase de
apertura [%]

Porcentaje de la velocidad méxima que se puede alcanzar en fase de apertura por el/los motor/es.
ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
sin interrupciones.

ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esté activa la deteccién
del obstaculo.

uEl'. (= aE

15

929 929

Velocidad en fase de
cierre [%]

Porcentaje de la velocidad méxima que se puede alcanzar en fase de cierre por el/los mot/es.
ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
sin interrupciones.

ATENCION: cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la deteccion
del obstaculo.

wELDECELEr

15

929 25

Velocidad
deceleracion [%]

Velocidad por el/los motor/es en fase de apertura y cierre en la fase de deceleracién, expresada
en porcentaje de la velocidad maxima de funcionamiento.

ATENCION: Tras una modificacion del parametro se debera realizar una maniobra completa
sin interrupciones.

ATENCION: Cuando se visualiza "SET" en la pantalla significa que no esta activa la
deteccion del obstéaculo.

(*) En la Union Europea aplicar la EN12453 para los limites de fuerza, y la EN12445 para el método de medicion.
(**) Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

TABLA “B” - MENU LOGICAS - (Lol «c)

Marcar la
Logica Definicion Default | | configuracion Opciones
realizada
0 Motores inactivos
1 ELI 250 BT
Tipo motor
2 PHOBOS BT
" (Configurar el
£t Po Nokor tipo de motor 0 3 IGEA BT
conectado a la 4 LUX BT
tarjeta.)
5 LUX G BT
6 SUB BT
" . 0 Logica inactiva
Tiempo de Cierre
kch Automatico 0
1 Activa el cierre automético
0 Logica inactiva
c «ErrE rRP Cierre rapido 0
1 Cierra tras 3 segundos de la desactivacion de las fotocélulas antes de esperar que termine el TCA configurado.
0 Las entradas configuradas como Start E, Start Movimi
I, Ped funcionan con la l6gica 4 pasos. ovimiento paso a paso
Las entradas configuradas como Start E, Start 2PASOS | 3 PASOS 4 PASOS
I, Ped funcionan con la Iégica 3 pasos. El
! impulso durante la fase de cierre se invierte el CERRADA ABRE
movimiento. ABRE ABRE
NouPRSo A Movimi DE CIERRE >TOP
. ovimiento 0
paso a paso
PRSa ABIERTA CIERRA | CIERRA
Las entradas configuradas como Start E, Start CIERRA
) . EN FASE DE STOP +
2 I Ped fun‘ao-nan conla ng}ca 2 pasos. A cada APERTURA STOP + TCA TCA
impulso invierte el movimiento.
DESPUES
DE STOP ABRE ABRE ABRE
0 El indicador parpadeante se enciende simultdneamente cuando arranca/n el/los motor/es.
]
PrERLAFTA Prealarma 0 1 El indicador parpadeante se enciende aproximadamente 3 segundos antes de que el/los motor/es
arranque/n.
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Marcar la
Légica Definicion Default | | configuracion Opciones
realizada
0 Funcionamiento a impulsos.
Funcionamiento en modo Hombre Presente.
La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
1 La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
La maniobra continua mientras son presionadas las teclas de mando OPEN UP o CLOSE UP.
n Hombre ATENCION: no estan activados los dispositivos de seguridad.
holtbrE PrES presente 0 : : . . .
Funcionamiento Hombre Presente Emergency. Normalmente funcionamiento a impulsos.
Sila tarjeta falla las pruebas de los dispositivos de seguridad (fotocélula o canto, Er0x) 3 veces consecutivamente, se
habilita el funcionamiento en modo Hombre Presente, activo hasta que se suelten las teclas OPEN UP o CLOSE UP.
2 La entrada 61 es configurada como OPEN UP.
La entrada 62 es configurada como CLOSE UP.
ATENCION: con Hombre Presente Emergency no estan activos los dispositivos de seguridad.
Bloqueo 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la apertura.
bL. JIPAP impulsos en fase 0
de apertura 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la apertura.
bl MPECA Bloqueo 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tienen efecto durante la pausa TCA.
L. uircc . 0
impulsos en TCA 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tienen efecto durante la pausa TCA.
Bloquea 0 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tiene efecto durante el cierre.
bl JIPc (E impulsos en fase 0
de cierre 1 El impulso de las entradas configuradas como Start E, Start |, Ped no tiene efecto durante el cierre.
) 0 Légica no activada
Golpe de ariete
A «EEE cRP en fase de 0 Antes de abrir la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de cierre. Esto permite
apertura 1 que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.
0 Légica no activada
Ar (EEE cc (£ Goflpe c:ie ar'|ete 0 Antes de cerrar la cancela, empujar durante aproximadamente 2 segundos en fase de apertura. Esto
entase de cierre 1 permite que la cerradura eléctrica se desenganche mas facilmente.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcién.
0 Légica no activada
Si los motores permanecen parados en posicion de apertura total o cierre total durante mas de una hora, se
- ) Mantenimiento activan en la direccion de tope durante aproximadamente 3 segundos. Esta operacién es realizada cada hora.
MAnLEnbLoY bloqueo 0 1 NOTA IMPORTANTE: Esta funcién tiene como finalidad compensar, en los motores oleodinamicos la
eventual reduccion de volumen del aceite causada por la disminucion de la temperatura durante las
pausas prolongadas, por ejemplo durante la noche, o por las pérdidas internas.
IMPORTANTE - En caso de falta de los topes de parada mecanicos adecuados, no usar esta funcion.
0 El movimiento es detenido exclusivamente por la intervencion del final de carrera de cierre, en este caso
es necesario realizar una regulacion precisa de la intervencién del final de carrera de cierre (Fig. G, Ref.B).
Se debe utilizar en caso de presencia de tope mecanico de cierre.
, Presién final de Esta funcion activa la presién de las hojas en el tope mecanico, sin que esto sea considerado un obstaculo
PrES Sbc carrera de cierre 0 por el sensor amperio-stop.
1 Por lo tanto, el vastago continua su carrera durante algunos segundos, tras la interceptacién del final de
carrera de cierre o hasta la parada mecanica. De esta manera, anticipando levemente la intervencién de
los finales de carrera de cierre, se lograra la detencion perfecta de las hojas con el tope de parada (Fig. G,
Ref.A).
0 El umbral de intervencion de la proteccion amperio-stop permanece fija al valor configurado.
La central, en cada arranque, realiza automaticamente una compensacién del umbral de intervencion de
E Funcién Ice 0 la alarma por obstaculo.
‘c 1 Controlar que el valor de la fuerza de impacto medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea
inferior al indicado en la norma EN 12453. Ante la duda utilizar dispositivos de seguridad auxiliares.
Esta funcion es util en el caso de instalaciones que funcionan a bajas temperaturas.
ATENCION: tras haber activado esta funcién es necesario realizar una maniobra de autoset.
0 Estan activos ambos motores (2 hojas).
{ MokAck w 1 motor activo 0
1 Sélo esta activo el motor 1 (1 hoja).
Inversién 0 Funcionamiento estandar (Véase Fig. G, Ref. D).
wwud rEccAP. direccion de 0
apertura 1 Se invierte el sentido de apertura respecto al funcionamiento estandar (Véase Fig.G, Ref. D)
Configuracién 0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
de la entrada 1 Entrada configurada como Phot test, fotocélula comprobada.
SARFE | de seguridad 0
SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
72 3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de apertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
Configuracién 5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre.
de la entrada
SRFE 2 de seguridad 6 6 Entrada configurada como Bar, canto sensible.
SAFE 2.
74 7 Entrada configurada como Bar, canto sensible comprobado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2.
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Marcar la
Logica Definicion Default | | configuracion Opciones
realizada
0 Entrada configurada como Start E.
Configuracion
c ! de la entrada de o 1 Entrada configurada como Start I.
man:: Ic1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuracién 4 Entrada configurada como Ped.
de la entrada de .
w 2 mando IC 2. 4 5 Entrada configurada como Timer.
62 6 Entrada configurada como Timer Peatonal.
0 Salida configurada como 2° Canal Radio.
1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
L. 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
Configuracién de
RuH 3 la salida AUX 3. 0 4 Salida configurada como Luz escaleras
26-27
5 Salida configurada como Alarma
6 Salida configurada como Indicador parpadeante
7 Salida configurada como Cerradura de resorte
8 Salida configurada como Cerradura con imanes
0 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
L B No se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
cod F S50 Cédigo Fijo 0 : . —
1 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo cédigo fijo.
Se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
Deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
0 Los radiomandos se memorizan utilizando sélo el ment Radio especifico.
IMPORTANTE: Deshabilita la activacion automatica de nuevos radiomandos, clones y replay.
Habilita la memorizacién via radio de los radiomandos:
ProbrAd Programacion de : 1- Pulsar e’n secuencia'la tecla 0Cl;||ta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizado en
[=] XX {[=] los radiomandos modo estandar a través del mendt radio. i )
1 2- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por memorizar.
Al cabo de 10 seg., el receptor sale del modo de programacién, dentro de este tiempo se pueden
incorporar nuevos radiomandos.
Este modo no requiere el acceso al cuadro de mando.
IMPORTANTE: Habilita la activacion automatica de nuevos radiomandos, clones y replay.
Modo serial 0 SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagnéstico/etc.
(Identifica como
Nodo SEr ALE se configura la 0
tarjeta en una 1 MASTER estandar: la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otras tarjetas.
conexion de red
BFT.)
) Direccién 0 [ ] Identifica la direccién de 0 a 127 de la tarjeta en una conexién de red BFT local.
Wpaugieco — (véase apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)
0 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo rolling-code.
L B No se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
cod F S50 Cadigo Fijo 0 - - — -
1 El receptor es configurado para el funcionamiento en modo cédigo fijo.
Se aceptan los Clones con Cédigo Fijo.
Deshabilita la memorizacion via radio de los radiomandos.
0 Los radiomandos se memorizan utilizando sélo el ment Radio especifico.
IMPORTANTE: Deshabilita la activacion automatica de nuevos radiomandos, clones y replay.
Habilita la memorizacién via radio de los radiomandos:
ProfrAd Programacion de ! 1- Pulsar e’n secuenaa'la tecla 0CEJ|ta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando ya memorizado en
[=] XX {[=] los radiomandos modo estandar a través del mendt radio. i )
1 2- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un radiomando por memorizar.
Al cabo de 10 seg., el receptor sale del modo de programacién, dentro de este tiempo se pueden
incorporar nuevos radiomandos.
Este modo no requiere el acceso al cuadro de mando.
IMPORTANTE: Habilita la activacion automatica de nuevos radiomandos, clones y replay.
Modo serial 0 SLAVE estandar: la tarjeta recibe y comunica mandos/diagnéstico/etc.
(Identifica como
Nodo SEr- ALE se configura la 0
tarjeta en una 1 MASTER estandar: la tarjeta envia mandos de activacion (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) a otras tarjetas.
conexion de red
BFT.)
S Identifica la direccién de 0 a 127 de la tarjeta en una conexién de red BFT local.
wnd o 220 Direccién 0 [ ] j

(véase apartado MODULOS OPCIONALES U-LINK)
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Marecar la
Logica Definicion Default | | configuracion Opciones
realizada
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
4 Entrada configurada como mando Ped.
5 Entrada configurada como mando Timer.
6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
Configuracion de
la entrada EXPI1 8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
EHP (! enla tarje.t'a 1 9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
de expansion
entradas/salidas 10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
1-2
Entrada configurada como seguridad Phot test, fotocélula comprobada.
1 La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansién entradas/salidas se conmuta autométicamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot op test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de apertura.
12 La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansién entradas/salidas se conmuta automéaticamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Phot cl test, fotocélula comprobada activa sélo en fase de cierre.
13 La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansién entradas/salidas se conmuta autométicamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible comprobado.
14 La entrada 3 (EXPI2) de la tarjeta de expansién entradas/salidas se conmuta automéaticamente en entrada
control dispositivos de seguridad, EXPFAULT1.
0 Entrada configurada como mando Start E.
1 Entrada configurada como mando Start I.
2 Entrada configurada como mando Open.
3 Entrada configurada como mando Close.
Configuracion de
la entrada EXPI2 4 Entrada configurada como mando Ped.
en la tarjeta de ]
EHP 18 expansion 0 5 Entrada configurada como mando Timer.
entradas/salidas 6 Entrada configurada como mando Timer Peatonal.
1-3
7 Entrada configurada como seguridad Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguridad Phot op, fotocélula activa sélo en fase de apertura.
9 Entrada configurada como seguridad Phot cl, fotocélula activa sélo en fase de cierre.
10 Entrada configurada como seguridad Bar, canto sensible.
Configuracién Salida configurada como 2° Canal Radio.
delaentrada 1 Salida configurada como SCA, Indicador Cancela Abierta.
EXPO2enla
EHPa | tarjeta de expan- 9 2 Salida configurada como mando Luz de Cortesia.
sion
entradas/salidas 3 Salida configurada como mando Luz Zona.
4-5 4 Salida configurada como Luz escaleras.
Configuracién 5 Salida configurada como Alarma.
dela entrada 6 Salida configurada como Indicador parpadeante.
EXPO2enla
EHPal tarjeta de expan- 9 7 Salida configurada como Cerradura de resorte.
sién
entradas/salidas 8 Salida configurada como Cerradura con imanes.
6-7 9 Salida configurada como Gestion seméforo con tarjeta TLB.
SENRFora PrE- Preparpadeo 0 0 Preparpadeo excluido.
rELANPEDUED semaforo 1 Luces rojas parpadeantes, durante 3 sequndos, al comienzo de la maniobra.
SENRForo Semaéforo rojo o 0 Luces rojas apagadas con cancela cerrada.
rodo F oo fijo 1 Luces rojas encendidas con cancela cerrada.
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MANUAL DE INSTALACION
TABLA “C” - MENU RADIO (-Ad «a)
Légica Descripcion
Anadir Tecla start
AnAd SEArE asocia la tecla deseada al mando Start

Anadir Tecla 2ch

AnAd 2ch | asociala tecla deseada al mando 2° canal radio. Asocia la tecla deseada al mando 2° canal radio. Si no hay ninguna salida configurada como Salida
2° canal radio, el 2° canal radio acciona la apertura peatonal.
Eliminar Lista

cAnc. B4 é {ATENCION! Elimina completamente de la memoria del receptor todos los radiomandos memorizados.
Lectura cédigo receptor

cod rH S 2 . .
Visualiza el codigo receptor necesario para clonar los radiomandos.
ON = Habilita la programacion a distancia de las entradas mediante un transmisor W LINK anteriormente memorizado. Esta habilitacion
i permanece activa 3 minutos desde la Ultima pulsacién del radiomando W LINK.

OFF= Programaciéon W LINK deshabilitada.
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Via Lago di Vico 44,36015 Schio (Vi) - ftaly
tel. +39 0445 69 65 11 / fax.+39 0445 69 65 22
www.bft.it / e-mail:info@bft.it

13 Bdl.E. Michelet, 69008 Lyon - France
tel.+33 (0)4 78 76 09 88 - fax +33 (0)4 78 76 92 23
e-mail: contacts@automatismes-bft-france.fr

Faber-Castell-StraBe 29

D - 90522 Oberasbach - Germany

tel.+49 (0)911 766 00 90 - fax +49 (0)911 766 00 99
e-mail: service@bft-torantriebe.de

Unit 8E, Newby Road

Industrial Estate Hazel Grove, Stockport,
Cheshire, SK7 5DA - UK

tel.+44 (0) 161 4560456 - fax +44 (0) 161 4569090
e-mail:info@bftautomation.co.uk

Parc Industriel 1,Rue du commerce 12

1400 Nivelles - Belgium

tel.+32(0)67 55 02 00 - fax +32 (0)67 55 02 01
e-mail:info@bftbenelux.be

Obrovac 39

51218 Drazice (Rijeka)

Hrvatska - Croatia

tel.+385 (0)51 502 640 - fax +385 (0)51 502 644
e-mail:info@bft.hr

ul.Lipowa 21

05-091 Zabki, Polska

tel. +48 22 814 12 22 - fax. +48 22 781 60 22
e-mail: biuro@bft.com.pl

6100 Broken Sound Pkwy. N.W., Suite 14

Boca Raton, FL 33487 - U.S.A.

T:+1561.995.8155 - F:+1 561.995.8160

TOLL FREE 1.877.995.8155 - info.bft@bft-usa.com

Pol. Palou Nord,

Sector F - C/Cami - Can Basa n° 6-8 08401 Granollers -
(Barcelona) - Spain

tel.+34 938 61 48 28 - fax +34 938 70 03 94

e-mail: bftbcn@bftautomatismos.com

P.l.Comendador - C/

informatica, Nave 22 - 19200 Azuqueca de henares
(Guadalajara) - Spain

tel.+34 949 26 32 00 - fax +34 949 26 24 51
e-mail:administracion@bftautomatismos.com

UrbanizaCao da Pedrulha Lote 9 - Apartado 8123,
3020-305 COIMBRA - PORTUGAL

tel.+351 239 082 790 - fax +351 239 082 799
e-mail: geral@bftportugal.com




